ACTA DE EVALUACION PARA CONVOCATORIA INTERNA PARA PROFESOR
ASOCIADO “C” (PTC) No. 001/11-2019
COMISION DICTAMINADORA
AGOSTO 2019

En la ciudad de Guaymas, Sonora, siendo las 13:00 horas del dia 30 de agosto de
2019, se reunieron en las Instalaciones de I3 Universidad Tecnolégica de Guaymas,
ubicada en Carretera Internacional km. 12 S/N Col. San German C.P. 85509, Ing.
Francisco Ventura Cota NUfez, Profesor Asociado C; Mtro. Carlos Armando Soto
Barrera, Profesor Asociado C, Lic. Ligia Martinez Carranza, Directora de Carrera de
Administracién, M. C. Juan Carlos Grijalva Acufia, Director Académico; a efecto de
constituirse en comisién dictaminadora para la contratacién de un Profesor de
Tiempo Completo por tiempo determinado por el periodo Septiembre 2019 — Agosto
2020, iniciada la sesion los integrantes de la comision dictaminadora nombran como
Presidente al Ing. Francisco Ventura Cota Nufiez, como Secretario a Mtro. Carlos
Armando Soto Barrera, como Vocal 1 a la Lic. Ligia Martinez Carranza y como Vocal
2 M. C. Juan Carlos Grijalva Acufia.

El Secretario informa que el objetivo de la misma es la seleccion de un Profesor de
Tiempo Completo por tiempo determinado (Interinato) segin los requisitos
Académicos presentados, siendo el de Profesor Asociado “C” el de mayor rango,
para la Carrera de Mecatrénica con el siguiente perfil Académico:

a) Ser candidato a obtener el grado de Doctor en Ciencias en Ingenieria en
Mecatrénica; o de los Materiales o Nanotecnologia; y

b) Tener minimo cuatro afios con el grado de Maestro en Ciencias en Ingenieria
en Mecatronica, en Ingenieria Electrénica, Ciencias de los Materiales,
Nanotecnologia, Fisica o afin preferentemente dentro del programa PNPC; y

¢) Tener minimo seis afios de haber obtenido el titulo profesional de Ingenieria
Mecatronica, Ingenieria Eléctrico, Ingenieria Electrénica, Ingenieria Fisica,
Ingenieria Mecanica o afin; y haber obtenido alguna especialidad cuya
duracién minima sea de diez meses efectivos en el area acorde al perfil del
Programa Educativo convocado:

El presidente de la comisién informa que la convocatoria No 001/11-2019 fue
publicada en tiempo y forma cumpliendo con los requisitos establecidos en el
\ IPPPA, preguntando si existe algiin comentario u objecion al respecto, a lo que los
WWintegrantes de esta comision sefialan estar de acuerdo; hecho lo anterior el
X Secretario de la Comisién informa que para esta convocatoria se entregaron por
parte del departamento de Administracion y Finanzas de esta institucién una
solicitud recibiendo igual nimero de documentos y que los participantes son los
siguientes:

1. Mtro. Mario Alberto Dominguez Rovira

Hecho lo anterior, los integrantes de la comisién proceden a revisar y analizar todos
y cada uno los documentos presentados por los candidatos, informacion que se
plasma en la matriz que forma parte integrante de la presente acta y que se
acompana como anexo numero 1.
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Concluida la revisién de todas y cada una de las evidencias presentadas, la
Comisién Dictaminadora determina lo siguiente:

La Comision dictamina que los solicitantes que cumplen con el puntaje minimo de
70 puntos seguin matriz de evaluacion (@anexo nimero1) y pasan a la siguiente etapa
son:

1. Mtro. Mario Alberto Domiguez Rovira

Por haber cumplido con los requisitos establecidos en la Convocatoria, y haber
acreditado la | etapa que corresponde a la evaluacion curricular de conformidad con
las necesidades de la Carrera de Mecatrénica, hecho lo anterior se hara una
programacién con cada uno de los participantes para proceder a evaluar la || etapa
que corresponde a exposicion oral de un tema del programa educativo en el que
concursa.

Concluida la revision de examen de oposicion, la Comisiéon Dictaminadora
determina lo siguiente:

La Comisién dictamina que los solicitantes que cumplen con el puntaje minimo de
70 puntos segun matriz de evaluacién (anexo numero 2) y mostrar un dominio del
tema referente al Programa Educativo:

1. Mtro. Mario Alberto Dominguez Rovira

Por haber cumplido con los requisitos establecidos en la Convocatoria, y
haber acreditado la etapa | y etapa I que conforman las necesidades del
Programa Educativo de Mecatrénica, y al haber obtenido el puntaje mas alto
dentro del examen de oposicién se da como ganador de la presente
convocatoria a:

1. Mtro. Mario Alberto Dominguez Rovira

Siendo las 13:25 horas del dia 30 de agosto del 2019 y sin otro asunto que tratar se
da por concluida la presente reunién, y enteradas las partes del contenido y alcance
legal de la presente, la firman y ratifican de conformidad.

Ing. Francisco Vent ota Nunez Mtro. Carlos
Presidan¥e

Lic. Ligia Martinez Carranza M. C. Juan
Vocal 1
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Convocatoria PTC No. 001/11-2019

El presente instrumento permite evaluar la exposicién y dominio del tema correspondiente a la etapa Il de evaluacién
para la Convocatoria No. 001/11-2019, para la seleccién de un Profesor de Tiempo Completo por tiempo determinado
(interinato) para el Programa Educativo de Mecatrénica.

Nombre del Expositor: /M&t‘f/'(ﬁ /Q/ée/-)[a DO}’VI)\/K’OcZ QOWYQ
v

Fecha: 30//‘}‘6]0/'?

Instrucciones: Observe el cartel, realice las preguntas que considere conveniente y evallie con objetividad.

Marque con una “X” la opcidn que esté acorde a su valoracién con base en la siguiente escala:

1 [ 2 [ 37T 4TS5

Muy deficiente

Excelente

indicadores

1tacio EXPOS 0

Su vestimenta es adecuada.

ot

N
w
B
w1

Habla con claridad (diccién y volumen).

Usa un lenguaje profesional. (utiliza términos y conceptos propios de su area)

La postura proyecta seguridad y establece contacto visual durante la presentacién.

Utiliza alguna herramienta de apoyo para su exposicién.

(G054 qu'

Demuestra un conocimiento amplio del tema.

Es capaz de aclarar dudas o explicar conceptos.

Su presentacién en inglés es fluido

Evita utilizar muletillas.

Controla sus movimientos corporales.

Contiene nombre del tema

Contiene nombre del instructor

Incluye el objetivo del tema

Incluye contenido temético

Describe los alcances del tema

0 de

Explica lo que son los sistemas de control

Ll N W I IV IO PSR (FAEYY R [FUENY U (U IR (TN N

NINININININININ NN N N N N
Wwlwiwlw w wlwww w wjl w|lw|lw

Explica lo que son los sistemas de lazo cerrado

Explica que es un controlador Proporcional, Integral y Derivativo (PID)

Explica el algoritmo del Control PID

Explica el funcionamiento de un controlador PID

_ Explica los componentes de un controlador PID

Explica lo que es una funcidn de transferencia

Explica el “error” en un sistema de control PID

Explica las limitaciones de un control PID

Explica cédmo se ajustan los parametros de un control PID

Da ejemplos précticos de un sistema de control PID

Wiwwwwwwl wl wlwlw

Aclara tecnicismos utilizados

e Ll i L e Y Y TEY) U U (IR IR TN
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Evalué:

Nombre:[le/% jyﬂ/iwm/o 50749 6’4//)@& Firma:

Subtotal
Total

130
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Convocatoria PTC No. 001/11-2019

El presente instrumento permite evaluar Ia exposicion y dominio del tema correspondiente a la etapa Il de evaluacién

para la Convocatoria No. 001/11-2019, para la seleccién de un Profesor de Tiem

(interinato) para el Programa Educativo de Mecatrdnica.

po Completo por tiempo determinado

Nombre del Expositor: 4777({/’6'0‘ &//0/74 LDOM./,;?MZ /Z¢ ~< Fecha: F0O (o Ao -2.0/5

Instrucciones: Observe el cartel, realice las preguntas que considere conveniente y evalde con objetividad.

Marque con una “X”

| 2 T 3 7 4 15

Muy deficiente

la opcidn que esté acorde a su valoracién con base en Ia siguiente escala:

Excelente

2Ser

[ ]

indicadores

aclo BXPOSICIOn

Su vestimenta es adecuada.

N
[%8]
Y
%))

Habla con claridad (diccién y volumen).

Usa un lenguaje profesional. (utiliza términos y conceptos propios de su area)

La postura proyecta seguridad y establece contacto visual durante la presentacidn.

Utiliza alguna herramienta de apoyo para su exposicion.

Demuestra un conocimiento amplio del tema.

Es capaz de aclarar dudas o explicar conceptos.

Su presentacién en inglés es fluido

Evita utilizar muletillas.

Controla sus movimientos corporales.

Contiene nombre del tema

Contiene nombre del instructor

Incluye el objetivo del tema

Incluye contenido tematico

Describe los alcances del tema

O de

Explica lo que son los sistemas de control

Ll Ml Nl W IS I SR ISR [ NEY I UG PR RN (P N
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Explica lo que son los sistemas de lazo cerrado

Explica que es un controlador Proporcional, Integral y Derivativo (PID)

Explica el algoritmo del Control PID

Explica el funcionamiento de un controlador PID

Explica los componentes de un controlador PID

Explica lo que es una funcién de transferencia

Explica el “error” en un sistema de control PID

Explica las limitaciones de un control PID

Explica cémo se ajustan los pardametros de un control PID

Da ejemplos précticos de un sistema de control PID

Aclara tecnicismos utilizados

L e TR Y Y ) I A (I N
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Evalud:

Nombre: % %74@ @4 ‘/5,‘}/ Firma:

Subtotal
Total
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Convocatoria PTC No. 001/11-2019

El presente instrumento permite evaluar la exposicién y dominio del tema correspondiente a la etapa Il de evaluacidn
para la Convocatoria No. 001/11-2019, para la seleccién de un Profesor de Tiempo Completo por tiempo determinado

(interinato) para el Programa Educativo de Mecatrénica.

Nombre del Expositor: M gCQMQCtO A\\OE‘T\O /Dj'n\‘()c\‘(/fé Q&)\/f(‘(‘/\ Fecha: 30/0@ /52016/

N

Instrucciones: Observe el cartel, realice las preguntas que considere conveniente y evallie con objetividad.

Marque con una “X” la opcién que esté acorde a su valoracién con base en la siguiente escala:

1 ] 2 ] 3 | 4 ] 5
Muy deficiente Excelente

1/{2|3|4/|5
e Suvestimenta es adecuada. 1123 5
® Habla con claridad (diccién y volumen). 11234
® Usaun lenguaje profesional. {utiliza términos y conceptos propios de su drea) 1123 ]|4N ‘
¢ lapostura proyecta seguridad y establece contacto visual durante la presentacién. 1{2{3 1|4
e Utiliza alguna herramienta de apoyo para su exposicién. 112|314 >(
¢ Demuestra un conocimiento amplio del tema. 1123 |4 ){
® Escapaz de aclarar dudas o explicar conceptos. 1121314
®  Su presentacidn en inglés es fluido 112]3 4%
e Evita utilizar muletillas. 112|X]4]|5
e Controla sus movimientos corporales. 1123 5
¢ Contiene nombre del tema 112|134
e Contiene nombre del instructor 112314 &
e Incluye el objetivo del tema 1121314 .\,5(’_
e Incluye contenido tematico 1)2]3 PXPs
e Describe los alcances del tema 112]3 M5

bominio ,?}‘ ema

e Explica lo que son los sistemas de control 11213140
¢ Explica lo que son los sistemas de lazo cerrado 11213 |4 35(
e Explica que es un controlador Proporcional, Integral y Derivativo (PID) 112134 %]
e Explica el algoritmo del Control PID 12|34/
¢ Explica el funcionamiento de un controlador PID 11213 |40%
e Explica los componentes de un controlador PID 112]3|4[x
e Explica lo que es una funcidn de transferencia 112]3 |40k
e Explica el “error” en un sistema de control PID 1123 |4]
e Explica las limitaciones de un control PID 1123 X5
e Explica cémo se ajustan los pardmetros de un control PID 112|347
¢ Da ejemplos practicos de un sistema de control PID 112|315
e Aclara tecnicismos utilizados 12 i 4

Subtotal

Evalud: Nombre: \-? o3 Ca Hﬁr‘\fﬂﬁ% Cor(-(*,q NG G Firma:

Total

&

%)

aul.03 7
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El presente instrumento permite evaluar la exposicién y dominio del tema correspondiente a la etapa Il de evaluacién
para la Convocatoria No. 001/11-2019, para la seleccién de un Profesor de Tiempo Completo por tiempo determinado
(interinato) para el Programa Educativo de Mecatrénica.

Nombre del Expositor: MAW\O ﬁX\ baio QO &1&' Gues M ounn Fecha: 30 - k(0- 20| 9

Instrucciones: Observe el cartel, realice las preguntas que considere conveniente y evaltie con objetividad.

Marque con una “X” la opcién que esté acorde a su valoracién con base en la siguiente escala:

1] 2 T 37 4 | 5
Muy deficiente Excelente

[N
N
w
F=y
1]

I eXposicion

® Suvestimenta es adecuada.

1123 ¥]s
® _Habla con claridad (diccién y volumen). 1123 |X|5
® _Usaun lenguaje profesional. (utiliza términos Yy conceptos propios de su drea) 112|134 |X
® Lapostura proyecta seguridad y establece contacto visual durante la presentacidn. 11213 (%5
e _ Utiliza alguna herramienta de apoyo para su exposicién. 11213 4|X
® Demuestra un conocimiento amplio del tema. 11213 |4|X
¢ Escapaz de aclarar dudas o explicar conceptos. 1121314
® Supresentacién en inglés es fluido 1123 X]|5
e Evita utilizar muletillas. 112] 3 X’ 5
e Controla sus movimientos corporales. 112 X|4|5
® Contiene nombre del tema 112314 r
¢ Contiene nombre del instructor 1/(2|3 1|4 X
¢ Incluye el objetivo del tema 112134 X
¢ Incluye contenido temético 112|X|4]|5
® Describe los alcances del tema 112]3 5

Dominio del Tema

¢ Explica lo que son los sistemas de control 1121314

¢ Explica lo que son los sistemas de lazo cerrado 1123 |4 ,!(

e Explica que es un controlador Proporcional, Integral y Derivativo (PID) 1123 )( 5

e Explica el algoritmo del Control PID 11213 |X]|5

® Explica el funcionamiento de un controlador PID 1123 |4

e Explica los componentes de un controlador PID 112314 ,5(

® Explica lo que es una funcién de transferencia 1123 |¥% 5

® Explica el “error” en un sistema de control PID 11213 |4|X

e Explica las limitaciones de un control PID 112134 X

e Explica cémo se ajustan los pardmetros de un control PID 1123 5

¢ Da ejemplos précticos de un sistema de control PID 112|134

e Aclara tecnicismos utilizados 11234 |X
Subtotal | O[D | & Yo 117

Total l 2\

Evalué: Nombre: AL\)AN QMLLG] (\_"L\\A\M ‘qu Firma: 9.2




